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RESUMEN

Presentamos un enfoque Bayesiano para estimar el tamafio de una poblacion de
ungulados de montafia utilizando el modelo combinado de captura-recapturay transectos
lineales (Alpizar-Jara y Pollock, 1999). Utilizamos como objeto de estudio una poblacidn
de rebecos (Rupicapra p. pyrenaica) del Parque Nacional de Pirineos al sudoeste de
Francia. Existe un valor bastante aproximado del nimero de individuos de la poblacion
verdadera en el area de estudio, ya que los animales son monitorizados y conocidos
periddicamente hace mas de 10 afios. Un subconjunto de individuos ha sido previamente
marcado, se midio la distancia perpendicular de los animales detectados a la linea del
transecto, se registré el sexo y la edad de cada uno de ellos y si el individuo estaba
o no marcado. Validamos las estimas obtenidas con diferentes modelos para estimar
el tamario de la poblacién. El modelo combinado -permite estimar la probabilidad de
deteccién de un individuo en la linea del transecto, designada por ¢y, que normalmente
se asume ser constante e igual a 1, cuando la técnica de estimacién es el muestreo
por transectos lineares convencional. Las distribuciones a posteriori de los parametros
que determinan la funcién de deteccion son obtenidas usando el algoritmo conocido
como “Gibbs sampler”, implementado en WinBUGS 1.4. Comparamos y evaluamos el
desempefio de los estimadores Bayesianos y de los estimadores de maxima verosimilitud
del modelo combinado.
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